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             Prefacio

Los sistemas eléctricos y electrónicos del automóvil son al mismo tiempo los 
aspectos más complejos pero a la vez los más interesantes de un vehículo. 
Al menos así me parece, y por eso en particular estoy encantado de haber 
producido ¡la cuarta edición de este libro!

En esta edición encontrará más detalles sobre los EV y los HEV al igual que 
algunas de las últimas ideas sobre redes de vehículos y mucho más. Este libro 
es el segundo en la serie “Tecnología automotriz: Mantenimiento y reparación 
del vehículo”:

• Sistemas mecánicos y eléctricos del automóvil

• Sistemas eléctricos y electrónicos del automóvil, 4ª. edición

• Diagnóstico avanzado de fallas del automóvil, 3ª. edición

Idealmente usted debió haber estudiado el libro de mecánica, o tener alguna 
experiencia, antes de empezar con éste. Si no, habrá que empezar con lo básico. 
Éste es el primer libro de su tipo en ser publicado a todo color y se concentra 
en los principios eléctricos y electrónicos al mismo tiempo que en casos de 
estudio y ejemplos comprehensivos. Contiene todo lo que usted necesita para 
avanzar en sus estudios a un nivel alto, no importa qué calificación (si la hubiera) 
desee alcanzar.

Espero que halle el contenido útil e informativo.

El último capítulo de este libro contiene tareas, preguntas, temas de investigación 
y mucho más. Puede consultarlo en cualquier momento o esperar hasta que 
haya estudiado el resto del libro.

¡Buena suerte, y espero que encuentre la tecnología automotriz tan interesante 
como yo aún la siento!
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Glosario de  
abreviaturas  
y acrónimos

Terminología OBD2/SAE

ABS sistema de freno antibloqueo
AC (AA) aire acondicionado
AC limpiador de aire
AIR inyección secundaria de aire
A/T transmisión o transeje automático

SAP pedal acelerador
B+ voltaje positivo de la batería

BARO presión barométrica
CAC enfriador de aire de carga 
CFI inyección continua de combustible
CL ciclo cerrado

CKP sensor de posición cigüeñal 
CKP REF referencia de cigüeñal 

CMP sensor de posición de árbol de levas
CMP REF referencia de árbol de levas

CO monóxido de carbono
CO2 bióxido de carbono
CPP posición del pedal de embrague

CTOX oxidante de trampa continua
CTP posición de ahogador cerrado

DEPS sensor digital de posición de la máquina
DFCO modo de desaceleración de cierre de admisión

DFI inyección directa de combustible
DLC conector de enlaces de datos
DPF filtro de partículas de diésel
DTC código de diagnóstico de problemas
DTM modo de diagnóstico de prueba 

EBCM módulo de control electrónico de freno
EC control de máquina (motor)

ECM módulo de control de motor
ECL nivel de refrigerante de motor
ECT temperatura de refrigerante del motor

EEPROM memoria de sólo lectura de borrado programable eléctricamente
EFE evaporación temprana de combustible
EGR recirculación de gases del escape

EGRT temperatura del EGR
EI encendido electrónico

EM modificación de máquina
 EPROM memoria de sólo lectura de borrado programable
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ESC control de estabilidad electrónico
EVAP sistema de emisión evaporativo

FF combustible flexible
FP bomba de combustible

FPROM memoria de sólo lectura de borrado de intermitentes programable
FT ajuste de combustible

FTP procedimiento federal de pruebas
GCM módulo de control del gobernador
GEN generador
GND aterrizado
H2O agua

HO2S sensor de oxígeno calentado
HO2S1 sensor de flujo alto de oxígeno calentado
HO2S2 sensor de flujo alto o bajo de oxígeno calentado
HO2S3 sensor de flujo bajo de oxígeno calentado

HC hidrocarburo
HVS interruptor de alto voltaje

HVAC sistema de calefacción y aire acondicionado 
IA admisión de aire

IAC control de aire al ralentí 
IAT temperatura del aire de admisión
IC circuito de control de encendido

ICM módulo y control de encendido
IFI inyección indirecta de combustible

IFS corte de combustible por inercia
I/M inspección/mantenimiento
IPC conjunto del panel de instrumentos
ISC control de la velocidad en ralentí

KOEC llave abierta, arranque de motor
KOEO llave abierta, apagado de motor
KOER llave abierta, motor en marcha

KS sensor de golpeteo
KSM módulo de sensor de golpeteo
LTFT ajuste de combustible en el largo plazo
MAF sensor de flujo de masa de aire
MAP sensor de presión absoluta del múltiple

MC control de mezcla
MDP presión diferencial del múltiple
MFI inyección de combustible por multipuerto
MIL lámpara indicadora de malfuncionamiento

MPH millas por hora
MST temperatura superficial del múltiple
MVZ zona de vacío del múltiple

NVRAM memoria de acceso aleatorio no volátil
NOx óxidos de nitrógeno
O2S sensor de oxígeno
OBD diagnósticos a bordo

OBDI diagnósticos a bordo primera generación
OBDII diagnósticos a bordo segunda generación 

OC catalizador de oxidación
ODM monitor de dispositivo de salida

OL circuito abierto
OSC almacenaje del sensor de oxígeno
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PAIR	 inyección	de	aire	impulsada	secundaria
PCM	 módulo	de	control	de	tren	de	potencia
PCV	 ventilación	positiva	de	la	caja	de	arranque
PNP	 interruptor	de	aparcamiento/neutro

PROM	 memoria	de	programa	de	sólo	lectura
PSA	 conjunto	de	interruptores	de	presión
PSP	 presión	de	servodirección

PTOX	 oxidante	de	trampa	periódica
RAM	 memoria	de	acceso	aleatorio

RM	 módulo	relevador
ROM	 memoria	de	sólo	lectura
rpm	 revoluciones	por	minuto
SC	 súper	cargador

SCB	 división	del	súper	cargador
SDM	 modo	de	diagnóstico	por	sensación

SFI	 inyección	de	combustible	en	secuencia
SRI	 indicador	de	recordación	de	servicio

SRT	 prueba	de	celeridad	del	sistema
STFT	 ajuste	de	combustible	en	el	corto	plazo

TB	 cuerpo	del	ahogador
TBI	 inyección	de	cuerpo	del	ahogador
TC	 turbocargador

TCC	 embrague	convertidor	de	par
TCM	 módulo	de	control	de	transmisión	o	de	transeje
TFP	 presión	del	fluido	del	ahogador

TP	 posición	del	ahogador
TPS	 sensor	de	posición	del	ahogador
TVV	 válvula	térmica	de	vacío

TWC	 catalizador	de	tres	vías
TWX+OC	 convertidor	catalítico	de	tres	vías	+	oxidación

VAF	 flujo	de	aire	en	volumen
VCM	 módulo	de	control	del	vehículo

VR	 regulador	de	voltaje
VS	 sensor	de	vehículo

VSS	 sensor	de	velocidad	del	vehículo
WU-TWC	 convertidor	catalítico	de	calentamiento	de	tres	vías

WOT	 ahogador	abierto	totalmente

	OEM	y	demás	terminología

A	 amperes
AC	 aire	acondicionado
A/F	 razón	aire	combustible
A/T	 transmisión	automática

AAV	 válvula	anti	combustión	retardada	(Mazda)
ABS	 sistema	de	freno	antibloqueo

ABSV	 solenoide	de	división	de	paso	del	aire	(Mazda)
AC	 corriente	alterna	(CA)

ACTS	 sensor	de	temperatura	de	carga	de	aire	(Ford)
AERA	 Automotive	Engine	Rebuilders	Association
AFM	 medidor	de	flujo	de	aire
AFS	 sensor	de	flujo	de	aire	(Mitsubishi)


